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8 x Input
Examples BETRIEBSANLEITUNG / OPERATING INSTRUCTION
@) 755-111 with Indramat control systems 755111 c €
The installation remote bus user (ID code 10 dec) assigns 1 byte input information in the memory.
The assignment of the input byte can be found in the table below. .
Thput o ; ; ; " Example of names 8 x Eingang (InPUf)
Address| Pin 1 Pin2 | Pin 3 Pin 4 Pin 5 4"?0 5

1 %100 input 1 Sl

2 %I0.1 input 2 Absolute address

3 %I".0.2 o4y input 3 Q = output / | = input

I not .

4 HO3 | e | assigr | moss | MPU4 PE log Userno (1.999)

5 %I04 | ool | ned input 5

6 %I*0.5 input 6

7 %I*0.6 ut 7

8 %I+07 input 8

b) 755-111 with Siemens control systems
The installation remote bus user (ID code 10 dec) assigns 1 byte input information in the memory. The assignment of the
input byte can be found in the table below.

Input hub = Address| Pin1 | Pin2| Pin3| Pin4 | Pin5 M{%‘ o
1 EB"0 input 1 :
2 EB%1 input 2 il:; 'gw' /
3 £B"2 input 3 - Ot
4 EB*3 24V not input 4 log. User no. (1.999)
5 B4 switch assig- | mass input 5 PE
- supply | e inpul
6 EB°5 input 6
7 EB6 input 7
8 EB°7 input 8
nment
Installation remote bus
put output Digttal Input
Pin___ | Function Pin___| Function
] bo ] Do )
2 DO 2 DO 2
3 3 3 ‘
4 oI 4 DI 4| signal A
5 GND 5 GND 5 | gmund 3 A
6 ground 6 ground
7 24V 7 ¥24V
8 ov 8 ov °
9 ne. 9 RBST 2
aasing | ground sing | ground 3
3
CMD prolectioning 2 43 07
We offer a disk including a data base of our module descriptions to users of the CMD projectioning software (G4) by Phoenix. 8 *
Disk ItemNo: 750913 <
Infemet:  hitp://wwwiwago.com 2
E-mail:  info@wago.com 2
Phone:  ++49-571/887.0 MontagemaBe (mm)

Dimensions (mm)
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8 x Eingang

¢ Interbus Slave, ID 10 dez, Installationsfembus-Teilnehmer
¢ 8 digitale Eingéinge fir Standard-Sensoren
¢ Schutzart IP 67
Modulinbetriebnahme
Monk:ga/Anschluss

Modul auf ebene Flache mit 3 M4x35 Schrauben montieren
0 Edanschluss tber Befestigungsschraube unten rechts

Hinweis:

Zum ordnungsgemaBen Betrieb des Moduls ist die Erdung iber das Erdungsblech unbedingt erforderlich!
0 Bus/ hluss ber M23-Stecker/Kupplung (9 polig)

Zerstérungsgefahr:

Spannungsversorgung (+24V DC) nie auf die Datenleitungen
(DI, DI O Pin3,4 Dog'O'n Pin1,2) legen.

0 Sensoranschluss dber M12-Kupplung (5 polig)

gnose und Fehlerbehebung

[153) Anzeige Bedingung

1.8 Gelb Kanal aktiv

Us Grin Sensorversorgung akfiv

u Griin Modulversorgung akfiv

BA Grin Bus aktiv

RC Grin ankommender Bus angeschlossen

RD Rot weiterfihrender Bus abgeschaltet

OvL Rot Sensorkurzschluss

Kommui n mit dem Modul
Die Di hnitistelle zwischen Applikati haltk ppe besteht aus den Diagnoseregistem
und den Jardfunki i die durch das likati bedient werden.
Die Di ister stellen dem ! Di ! die auch auf der Frontblende der
Anschalibaugruppe visell drgesill werden kemen, zur Verigung. Bi cinem erpherifler
(Sensorkurzschluss) wird dies durch Setzen des Peri fehler-Bits im Di g
Uber die Jardfunkti jister kann das ! direkt auf das Bussystem einwirken.

1

| tfonkt

Durch Setzen von kénnen gestartet werden. Standardfunktionen sind
zB. Starten/Stoppen des Interbus-Systems, Diagnoseanzeige aktualisieren u.sw.

/O Kanalabbildung nach Wertiakei
INPUT BIT (Byte 1) 7 6 5 4 3 2 1 o
DATA Sensor 8 7 6 5 4 3 2 1

755-111 w‘Enﬁ

755-111 w‘=n®

Beispiele
@) 755-111 an Indramat Steverung
er Istalationsferbus Teinehmer (ID-Code 10 dez) belegt im Speicher 1 Byte Eingangsinformaton.

Die Belegung des bytes ist der nachi Tabelle zu
Fipoqngs-[ Adresse| Pin1 | Pin2| Pin3| Pin4 | Pin5 Bezeichnungsbeispiel ;:"*I'S_'e; s

1 %100 Eingang 1 ey
2 %10.1 Eingang 2 M
3 %02 | puy Eingang 3 Q = Ausgang /1 = Eingang|
4 %103 | Initiator- | nicht Eingang 4 log, TeilnehmerN: (1.999)
5 %I°04 | versor- | belegt Masse Emgan: 5 PE 2 0599
6 %105 | 9Ung Eingang 6
7 %06 Eingang 7
8 %1107 Eingang 8

b) 755-111 an Siemens Steuerung
Der Installationsfembus-Teilnehmer (ID-Code 10 dez) be\egn im Speicher 1 Byte Eingangsinformation.
Die Belegung des Ei bytes ist der nachf Tabelle zu

Bezeichnungsbeispiel

Egqngs-[ Adresse| Pin1 | Pin2[ Pin3| Pin4 | Pin5 ciplel

2 DEUTSCH

1 EB"0 Eingang 1

2 EB*1 Eingang 2 il;; iu"eﬂng /

3 £B"2 Eingang 3 ik

24v log.Telnehmer N (1.999)

4 EB*. Initiator- | nicht |\ Eingang 4 PE °g emnenmer -
5 EB*4 versor- | belegt Eingang 5

6 EB"S5 gung Eingang 6

7 EB"6 Eingang 7

8 EB"7 Eingang 8

Pinbelegung
Installations-Fembus
Eingang Ausgang Digital-Eingang

=
Pin Pin Pin  Funkiion
1 DO 1 DO 1 + 24V

2 DO 2 DO 2 nc

3 o 3 DI 3 ov

4 DI 4 Dr 4 Signal
5 GND 5 GND 5 Erde

6 Erde 6 Erde

7 +24V 7 24V

8 ov 8 v

9 ne 9

Gehéivse  Schim Gehtuse  Erde

CMD-Projekiierun,

Nutzem der CMD-Projekfierungssoftware (G4) von Phoenix bisten wir eine Datenbank unserer Modulbeschreibungen an:
Diskefte: ~ Best-Nr: 750-913

Infemet:  http:/ /www.wago.com

E-mi info@wago.com

Telefon: ~ ++49-571/887-0

4 Interbus slave, ID 10 dec, installation remote bus user
< 8 digital inputs for standard sensors
@ Protection IP 67

Putting module in operation

Assembly / connection
o Mount module to flat surface by means of 3 M4x35 bolts

o Grounding connection via fastening screw bottom right

Note

Grounding via the grounding plate is urgently required for the proper operation of the module.
O Bus conneclion via M23 connector / coupling (9-pin)

Risk of destruction:

Never apply power supply (+24 V DC) to data lines
(DI, DI 0 Pin3,4 DO, DO O Pinl.2).

O Sensor connection via M12 coupling (5-pin).
gnosis and troubleshooting

ED Tndication Requirement

1.8 yellow channel active

Us green sensor supply active

U green module supply active

BA green bus active

RC green arriving bus connected

RD red bus canying on switched off
OovL red short circuit with sensor

Communication with module

The diagnosis interface between application and connection unit comprises the diagnosis registers and the standard
function registers served by the application program.

The diagnosis registers make diagnosis data which can also be indicated visually on the front panel of the connection unit
available to the application program. A periphery fault, short circuit with sensor) is indicated by the setting of the periphery
fault bit in the diagnosis register.

The application program can directly effect on the bus system via the standard function register. Standard functions can be
started by setfing the output bits. Standard functions are e.g. starting / stopping the inferbus system, updating the diagnosis
indication efc.

1/0 channel list acc. to valence

DEUTSCH 3

INPUT BIT (Byte 1) 7 6 5 4 3 2 1 0
DATA Sensor 8 7 6 5 4 3 2 1
ENGLISH 4



