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88  xx  AAuussggaanngg  ((OOuuttppuutt))

OOuuttppuutt  hhuubb

not
assigned PE

AAddddrreessss

AB*.0

3 AB*.2
4 AB*.3

2 AB*.1

5 AB*.4

PPiinn  11 PPiinn  22 PPiinn  33 PPiinn  44

not
assigned

not
assigned mass

output 1

output 3
output 4

output 2

output 5

PPiinn  55

7 AB*.6
8 AB*.7

6 AB*.5
output 7
output 8

output 6

AAddddrreessss

1 %Q*.0.0

3 %Q*.0.2
4 %Q*.0.3

2 %Q*.0.1

5 %Q*.0.4

PPiinn  11 PPiinn  22 PPiinn  33 PPiinn  44

not
assigned mass

output 1

output 3
output 4

output 2

output 5

PPiinn  55

7 %Q*.0.6
8 %Q*.0.7

6 %Q*.0.5
output 7
output 8

output 6

bb))  775555--111122  wwiitthh  SSiieemmeennss  ccoonnttrrooll  ssyysstteemmss
The installation remote bus user (ID code 09 dec) assigns 1 byte output information in the memory. 
The assignment of the output byte can be found in the table below.

PPiinn FFuunnccttiioonn
1 DO
2 DO
3 DI
4 DI
5 GND
6 ground
7 +24V
8 0V
9 n.c.
casing ground

PPiinn FFuunnccttiioonn
1 DO
2 DO
3 DI
4 DI
5 GND
6 ground
7 +24V
8 0V
9 RBST
casing ground

PPiinn FFuunnccttiioonn
1 ground
2 +24V
3 0V
4 n.c.
5 n.c.
6 n.c.

PPiinn FFuunnccttiioonn
1 n.c.
2 n.c.
3 0V
4 signal
5 ground

IInnssttaallllaattiioonn  rreemmoottee  bbuuss
OOuuttppuutt 2244VV DDCC  ssuuppppllyy DDiiggiittaall  oouuttppuutt

Pin assignment

EExxaammpplleess

aa))  775555--111122  wwiitthh  IInnddrraammaatt  ccoonnttrrooll  ssyysstteemmss
The installation remote bus user (ID code 09 dec) assigns 1 byte output information in the memory. 
The assignment of the output byte can be found in the table below.

Example of names
%%  QQ  **  ..  00  .. 55

Absolute address

Q = output / I = input

Log. User no. (1.999)

Byte no.

Bit no.

IInnppuutt

CCMMDD  pprroojjeeccttiioonniinngg
We offer a disk including a data base of our module descriptions to users of the CMD projectioning software (G4) by Phoenix.
Disk: Item-No.: 750-913
Internet: http://www.wago.com
E-mail: info@wago.com
Phone: ++49-571/887-0

Example of names
AABB  **  ..  00  

EB = Input / 
AB = Output

Log. User no. (1.999)

Bit no.



LLEEDD

OOUUTTPPUUTT
DDAATTAA

RReeqquuiirreemmeenntt
channel active

Putting module in operation

Assembly / connection
❒ Mount module to flat surface by means of 3 M4x35 bolts

❒ Grounding connection via fastening screw bottom right
NNoottee::  
Grounding via the grounding plate is urgently required for the proper operation of the module.

❒ Bus / supply connection via M 23 connector / coupling (9-pin)
RRiisskk  ooff  ddeessttrruuccttiioonn::  
NNeevveerr  aappppllyy  ppoowweerr  ssuuppppllyy  ((++2244  VV  DDCC))  ttoo  ddaattaa  lliinneess  
((DDII,,  DDII  ➔ ppiinnss33,,44  DDOO,,  DDOO  ➔ ppiinnss11,,22))..

❒ Actuator supply via M23 connector (6-pin)
The actuator supply is provided with reverse battery protection (anti parallel diode). The reverse battery protection 
only works when the preceding overcurrent protection (10 A mT) switches off after 10 –100 ms at the latest after a 
short circuit.

❒ Actuator connection via M12 coupling (5-pin).

2 DEUTSCH  DEUTSCH   3 ENGLISH 4

755-1128 x Ausgang 755-112

LLEEDD AAnnzzeeiiggee BBeeddiinngguunngg
1..8 A Gelb Kanal aktiv

US Grün Aktorversorgung aktiv
UL Grün Modulversorgung aktiv

1..8 Rot Aktorkurzschluss

BA Grün Bus aktiv
RC Grün ankommender Bus angeschlossen
RD Rot weiterführender Bus abgeschaltet

BBIITT  ((BByyttee  11)) 33
4

22
3

11
2

00
1

77
8

66
7

55
6

44
5AAkkttoorr

OOUUTTPPUUTT
DDAATTAA

MMoodduulliinnbbeettrriieebbnnaahhmmee

MMoonnttaaggee//AAnnsscchhlluussss
❒ Modul auf ebene Fläche mit 3 M4x35 Schrauben montieren

❒ Erdanschluss über Befestigungsschraube unten rechts

HHiinnwweeiiss::  
Zum ordnungsgemäßen Betrieb des Moduls ist die Erdung über das Erdungsblech unbedingt erforderlich!

❒ Bus-/Versorgungsanschluss über M23-Stecker/Kupplung (9 polig)

ZZeerrssttöörruunnggssggeeffaahhrr::  
SSppaannnnuunnggssvveerrssoorrgguunngg  ((++2244VV  DDCC))  nniiee  aauuff  ddiiee  DDaatteennlleeiittuunnggeenn  
((DDII,,  DDII  ➔ PPiinn33,,44  DDOO,,  DDOO  ➔ PPiinn11,,22))  lleeggeenn..

❒ Aktorversorgung über M23-Stecker (6 polig)
Diese Versorgung ist gegen Verpolung geschützt (Antiparalleldiode). Der Verpolschutz funktioniert nur, 
wenn die vorgeschaltete Überstromsicherung (10A mT) bei einem Kurzschluss nach spätestens
10-100ms abschaltet.

❒ Aktoranschluss über M12-Kupplung (5 polig)

" IInntteerrbbuuss  SSllaavvee,,  IIDD  0099  ddeezz,,  IInnssttaallllaattiioonnssffeerrnnbbuuss--TTeeiillnneehhmmeerr
" 88  ddiiggiittaallee  AAuussggäännggee  ffüürr  SSttaannddaarrdd--AAkkttoorreenn
" SScchhuuttzzaarrtt  IIPP  6677

DDiiaaggnnoossee  uunndd  FFeehhlleerrbbeehheebbuunngg

I/O Kanalabbildung nach Wertigkeit

KKoommmmuunniikkaattiioonn  mmiitt  ddeemm  MMoodduull
Die Diagnoseschnittstelle zwischen Applikation und Anschaltbaugruppe besteht aus den Diagnoseregistern 
und den Standardfunktionsregistern, die durch das Applikationsprogramm bedient werden.

Die Diagnoseregister stellen dem Anwenderprogramm Diagnosedaten, die auch auf der Frontblende der
Anschaltbaugruppe visuell dargestellt werden können, zur Verfügung. Bei einem Peripheriefehler (keine
Aktorversorgung bzw. Aktorkurzschluss) wird dies durch Setzen des Peripheriefehler-Bits 
im Diagnoseregister angezeigt.

Über die Standardfunktionsregister kann das Anwenderprogramm direkt auf das Bussystem einwirken. 
Durch Setzen von Ausgangsbits können Standardfunktionen gestartet werden. Standardfunktionen sind 
z.B. Starten/Stoppen des Interbus-Systems, Diagnoseanzeige aktualisieren u.s.w.

AAuussggaannggss--
bbuucchhssee AAddrreessssee

1 AB*.0

3 AB*.2
4 AB*.3

2 AB*.1

5 AB*.4

PPiinn  11 PPiinn  22 PPiinn  33 PPiinn  44

nicht
belegt

nicht
belegt Masse

Ausgang 1

Ausgang 3
Ausgang 4

Ausgang 2

Ausgang 5

PPiinn  55

PE

7 AB*.6
8 AB*.7

6 AB*.5
Ausgang 7
Ausgang 8

Ausgang 6

AAuussggaannggss--
bbuucchhssee AAddrreessssee

1 %Q*.0.0

3 %Q*.0.2
4 %Q*.0.3

2 %Q*.0.1

5 %Q*.0.4

PPiinn  11 PPiinn  22 PPiinn  33 PPiinn  44

nicht
belegt

nicht
belegt Masse

Ausgang 1

Ausgang 3
Ausgang 4

Ausgang 2

Ausgang 5

PPiinn  55

PE

7 %Q*.0.6
8 %Q*.0.7

6 %Q*.0.5
Ausgang 7
Ausgang 8

Ausgang 6

bb))  775555--111122  aann  SSiieemmeennss  SStteeuueerruunngg
Der Installationsfernbus-Teilnehmer (ID-Code 09 dez) belegt im Speicher 1 Byte Ausgangsinformation. 
Die Belegung des Ausgangsbytes ist der nachfolgenden Tabelle zu entnehmen.

PPiinn FFuunnkkttiioonn
1 DO
2 DO
3 DI
4 DI
5 GND
6 Erde
7 +24V
8 0V
9 n.c.
Gehäuse Schirm

PPiinn FFuunnkkttiioonn
1 DO
2 DO
3 DI
4 DI
5 GND
6 Erde
7 +24V
8 0V
9 RBST
Gehäuse Erde

PPiinn FFuunnkkttiioonn
1 Erde
2 +24V
3 0V
4 n.c.
5 n.c.
6 n.c.

PPiinn FFuunnkkttiioonn
1 n.c.
2 n.c.
3 0V
4 Signal
5 Erde

2244VV DDCC--VVeerrssoorrgguunngg DDiiggiittaall--AAuussggaanngg

PPiinnbbeelleegguunngg

BBeeiissppiieellee
aa))  775555--111122  aann  IInnddrraammaatt  SStteeuueerruunngg
Der Installationsfernbus-Teilnehmer (ID-Code 09 dez) belegt im Speicher 1 Byte Ausgangsinformation.
Die Belegung des Ausgangsbytes ist der nachfolgenden Tabelle zu entnehmen.

CCMMDD--PPrroojjeekkttiieerruunngg
Nutzern der CMD-Projektierungssoftware (G4) von Phoenix bieten wir eine Datenbank 
unserer Modulbeschreibungen an:
Diskette: Best.-Nr. 750-913
Internet: http://www.wago.com
E-mail: info@wago.com
Telefon: ++49-571/887-0

Bezeichnungsbeispiel
%%  QQ **  ..  00  ..  55

absolute Adresse

Q = Ausgang / I = Eingang

log. Teilnehmer-Nr. (1...999)

Byte-Nr.

Bit-Nr.

IInnssttaallllaattiioonnss--FFeerrnnbbuuss
EEiinnggaanngg AAuussggaanngg

Bezeichnungsbeispiel
AABB  **  ..  00  

EB = Eingang / 
AB = Ausgang

log. Teilnehmer-Nr. (1...999)

Bit-Nr.

remote bus carrying on switched off

IInnddiiccaattiioonn

US green actuator supply active
UL green module supply active

1..8 red actuator short circuit

BA green bus active
RC green arriving remote bus connected
RD red

DDiiaaggnnoossiiss  aanndd  ttrroouubblleesshhoooottiinngg

CCoommmmuunniiccaattiioonn  wwiitthh  mmoodduullee
The diagnosis interface between application and connection unit comprises the diagnosis registers and the standard 
function registers served by the application program.

The diagnosis registers make diagnosis data which can also be indicated visually on the front panel of the connection unit
available to the application program. A periphery fault (no actuator supply, short circuit with actuator) is indicated by the
setting of the periphery fault bit in the diagnosis register.

The application program can directly effect on the bus system via the standard function register. Standard functions can be
started by setting the output bits. Standard functions are e.g. starting / stopping the interbus system, updating the diagnosis
indication etc.

"" IInntteerrbbuuss  ssllaavvee,,  IIDD  0099  ddeecc..,,  iinnssttaallllaattiioonn  rreemmoottee  bbuuss  uusseerr
"" 88  ddiiggiittaall  oouuttppuuttss  ffoorr  ssttaannddaarrdd  aaccttuuaattoorrss
"" PPrrootteeccttiioonn  IIPP  6677

1..8 A yellow

BBIITT  ((BByyttee  11)) 33
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5AAccttuuaattoorr

I/O channel list acc. to valence


